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Fdo.:�…………………………………………………..�
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POSTGRADUADO/A NO DOCTOR/A

Desarrollo de software para el entorno de software de robótica
aérea Aerostack

Campus de Montegancedo s/n, 28660, Boadilla del Monte, Madrid
ETS Ingenieros Informáticos UPM

30,50

Grado en Ingeniería Informática

€10.817,33
6 01-09-20

Experiencia en el uso de ROS (Robot Operating System), lenguaje de
programación C++, herramientas de ingeniería de software (Git, Docker).
Conocimientos de robótica aérea.

Grupo de Investigación "Computer Vision and Aerial Robotics"

martin.molina@upm.es

28 julio 20 21:00

Pascual Campoy Cervera

ETS Ingenieros Informáticos UPM

16 07 2020
29 07 2020

https://www.fi.upm.es/?id=tablon
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